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1  WPROWADZENIE

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét teletechnicznych jest opracowaniem zawierajacym zbiory
wymagan w zakresie sposobu wykonania i odbioru robét teletechnicznych, obejmujacym w szczegoélnosci:

— wymagania w zakresie wlasciwosci materiatow,

— wymagania dotyczace sposobu wykonania,

— wymagania dotyczace oceny prawidlowosci wykonania poszczegolnych rodzajow robot,

— okreslenie zakresu prac, ktore powinny by¢ ujete w cenach poszczegdlnych pozycji,

— przedmiaru (zawarte na etapie szczegdtowej specyfikacji technicznej),

— wskazanie podstaw okreslajacych zasady przedmiarowania, a w przypadku braku podstaw, opis zasad

przedmiarowania.

Poniewaz projekt nie precyzuje, jakim kryteriom maja odpowiada¢ poszczegdlne roboty, zamawiajacy (na
podstawie ustawy Prawo o zamoOwieniach publicznych) okre$la swoje wymagania w specyfikacjach
technicznych. Specyfikacje techniczne dzielimy, na OST (ogolne specyfikacje techniczne) zawierajace warunki
poprawnego wykonania robot, SST (szczegotowe specyfikacje techniczne) specyfikacje odniesione do
konkretnego projektu, precyzujace szczegdlne wymagania.

1.1 PRrzepbmioT ST

Niniejsza specyfikacja odnosi si¢ do robot zwiazanych z budowa/rozbudowa/modernizacja instalacji
teletechnicznych i teleinformatycznych.

Projekt opracowano zgodnie z zaleceniami do projektowania i budowy systemow i sieci w Resorcie Obrony
Narodowej, wskazowkami i zaleceniami Inwestora, z uwzglgdnieniem elastyczno$ci systemu oraz wymagan
nowoczesnych urzadzen transmisji danych.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument inwestorski przy realizacji robdt budowlano
montazowych wymienionych w punkcie 1.1.

Specyfikacja Techniczna jest sporzadzona na podstawie projektu wykonawczego opracowanego przez Biuro
Projektowe i opisuje rozwigzania techniczno-materiatlowe okreslone w projekcie budowlanym.

Typy (parametry) urzadzen, osprzetu i rodzaje materiatow powinny by¢ zgodne z danymi zawartymi W
specyfikacji projektowej. Zastosowanie innych urzadzen, sprzetu lub materialdéw na inne niz to wynika z
projektu mozliwe jest tylko pod warunkiem zachowania wszystkich, co najmniej rownowaznych parametrow
technicznych oraz za zgoda 1iakceptacja projektanta. Ewentualne pogorszenie funkcjonalnosci
poszczegolnych systemow spowodowane zmiang urzadzen na inne niz wynika to z niniejszego opracowania
przenosi odpowiedzialno$¢ na osobe, ktora te zmiany dokonata.

Dane zawarte w dokumentacji projektowej powinny by¢ uznawane za wartosci docelowe, od ktorych

mozliwe sg odchylenia w ramach dopuszczalnych tolerancji.

1.3 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami:

— aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnos$¢ do
stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniona do tego jednostke;

— bruzda instalacyjna - zaglebienie w $cianie lub posadzce budynku, specjalnie uformowane lub
wykute w celu prowadzenia w nim przewodow badz rur ochronnych;
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certyfikacja zgodnosci - dziatanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od dostawcy i odbiorcy)
wykazujace, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, i nalezycie zidentyfikowany wyrob,
proces lub ustuga sa zgodne z odkreslona norma lub z wlasciwymi przepisami prawnymi;

instalacje wngtrzowe - instalacje elektryczne i teletechniczne zwigzane z obiektem budowlanym;
sieci - urzadzenia elektryczne i teletechniczne podziemne i naziemne na zewngtrz budynku
i przytacza;

deklaracja zgodnosci - oswiadczenie dostawcy, stwierdzajace na jego wytaczng odpowiedzialno$é,
za wyrdb, proces lub ustuga sa zgodne z norma lub aprobata techniczna;

dokumentacja powykonawcza - dokumentacja techniczna wraz z naniesionymi zmianami
i uzupetieniami w trakcie realizacji robot (budowy);

dziennik budowy - opatrzony pieczecia organu administracji pafstwowej zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shluizacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw Robot, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawca i Projektantem;

Inzynier - Inspektor Nadzoru wyznaczony przez Inwestora;

kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu;

ksiega Obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru wykonywanych Robdt w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnych dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu
przez Inzyniera;

odbior instalacji - zespot czynno$ci majacych na celu sprawdzenie czy instalacje teletechniczne
zostaly wykonane zgodnie z projektem, warunkami technicznymi i obowigzujacymi normami
stanowigcymi podstawe do przekazania instalacji do eksploatacji;

polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inzyniera w formie
pisemnej - poprzez wpis do dziennika budowy, dotyczace sposobu realizacji Rob6t lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem Budowy.

projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;;
rura ostonowa - przewdd rurowy z materialu niepalnego, chronigcy przed oddziatywaniem
czynnikow zewnetrznych, wewnatrz ktdérego umieszczony jest przewod instalacji teletechnicznej;
kanat instalacyjny — odkrywany kanal montowany na tynk, chroniacy przed oddzialywaniem
czynnikow zewnetrznych, wewnatrz ktdérego umieszczone sa przewody instalacji teletechnicznych;
rysunki - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje urzadzen elektrycznych.

2  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektows, a takze specyfikacjg techniczng i poleceniami Inzyniera - Inspektora nadzoru.

2.1 PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajagcy w terminie okreslonym w danych kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, szczegdtowa inwentaryzacje
istniejacego zagospodarowania naziemnego i podziemnego terenu budowy, Dziennik budowy, po dwa
komplety dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;.

2.2 DOKUMENTACJA TECHNICZNA KONTRAKTU

Wykaz dokumentdéw do przekazania wykonawcy po przyznaniu mu kontraktu:

projekt rozbudowy budynku w zakresie instalacji elektrycznych i teletechnicznych,
przedmiar robot (naktady rzeczowe),
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot.

5/18



2.3 ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Wszystkie dokumenty przekazane wykonawcy stanowig cze$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione
cho¢by w jednym z nich sa obowiazujace dla wykonawcy tak, jakby byly zawarte w calej dokumentacji. W
przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje nastgpujaca kolejnosé¢ ich
waznosci:

1) specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét,

2) dokumentacja projektowa,

3) przedmiary robdt (naktady rzeczowe).
Wykonawca rob6ét musi wykaza¢ si¢ niezbednymi uprawnieniami w zakresie prowadzenia robot

instalacyjnych. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za ich zgodnos$é¢ z
dokumentacja projektowa oraz specyfikacja techniczna i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego
(Inzyniera) i1 autorskiego, zgodnie z art. 22, 23 i 28 ustawy Prawo Budowlane. Dane okreslone w
dokumentacji projektowej oraz specyfikacji technicznej winny by¢ uwalane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach dopuszczalnych tolerancji. Wykonawca nie moje
wykorzystywaé¢ bledow lub pominig¢ w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu powinien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera (inspektora nadzoru, projektanta), ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacja techniczna. W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z tymi
dyspozycjami i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢, to takie elementy beda niezwlocznie zastgpione
innymi, a roboty poprawione na koszt wykonawcy.

2.4 ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

Przed przystgpieniem do realizacji rob6t Wykonawca powinien odpowiednio przygotowaé i zabezpieczy¢
teren budowy oraz oznaczy¢ budowe tablicg informacyjng. Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania
ruchu publicznego w bezposrednim sgsiedztwie terenu budowy, w Okresie trwania kontraktu, az do
koncowego odbioru robot. Przed przystapieniem do robot wykonawca przedstawi Inzynierowi (inspektorowi
nadzoru) do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robot w okresie prowadzenia prac remontowo-budowlanych. Wykonawca ma obowiazek sporzadzenia planu
bezpieczenstwa na terenie placu budowy zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23
czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia Dz. U. 2003 nr 120 p6z. 1126 (obowigzuje od 11 lipca 2003r.)

2.5 ODBIOR FRONTU ROBOT

Przed rozpoczeciem robot w zakresie instalacji elektrycznych wykonawca winien zapoznaé sie z obiektem
budowlanym oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robdt. Odbidr frontu robdt przez
Wykonawceg od Zleceniodawcy (generalny wykonawca; inwestor) winien by¢ dokonany komisyjnie z
udzialem zainteresowanych stron i potwierdzony spisanym protokotem oraz wpisem do dziennika budowy.
Wykonywanie robot instalacyjnych nalezy koordynowa¢ na biezaco z kierownikiem budowy robot
ogoélnobudowlanych.

2.6 BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i
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odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

2.7 OCHRONA | UTRZYMANIE ROBOT

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ robot oraz za wszelkie materialy i urzadzenia do nich
uzywane - od daty rozpoczgcia robot budowlanych do daty wydania przez Inzyniera potwierdzenia ich
zakonczenia. Wykonawca bgdzie utrzymywac wykonane roboty w catosci i wszystkie ich elementy w stanie
zadawalajacym az do momentu koncowego odbioru. Jezeli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba ich
utrzymanie, to na polecenie InZyniera powinien usuna¢ zaniedbania, nie podzniej niz24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

2.8 STOSOWANIE SIE DO PRAWA | INNYCH PRZEPISOW

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie obowigzujace podczas wykonywania prac budowlanych
przepisy, wszystkie normy, normatywy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisoéw i wytycznych podczas prowadzenia
robot. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciggly bedzie informowal Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne potrzebne
dokumenty.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW | SPRZETU

3.1 ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do realizacji kontraktu, wykonawca przedstawi zamawiajacemu szczegétowe informacje
dotyczace proponowanego zrédta zamawiania tych materialdw, odpowiednie certyfikaty, swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie okre$lonego materiatu z
okreslonego zrodta nie oznacza, ze wszelkie materiaty z tego zrodta uzyskuja zatwierdzenie. Wykonawca
robot elektrycznych winien poda¢ inzynierowi terminy dostaw zatwierdzonych materiatow.

3.2 MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez wykonawce usuni¢te z terenu prowadzenia prac
budowlanych. Kazdy rodzaj robdt, w ktorych znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
wykonawca prowadzi na wlasne ryzyko, liczac si¢ z ich nie przyjeciem i nie optaceniem.

3.3 PRZECHOWYWANIE | SKLADOWANIE MATERIALOW

Materialy nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknigtych przystosowanych do tego celu, suchych,
przewietrzanych i dobrze o§wietlonych . Gospodarke materiatami nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi
gospodarki materiatowej dla przedsigbiorstw budowlano - montazowych i wytycznymi dla przedsigbiorstw
wykonujacych elektryczne roboty instalacyjne - montazowe. W przypadku braku takich wytycznych,
wytyczne gospodarki materiatowej na placu budowy powinny by¢ opracowane przez generalnego
wykonawce robdt lub przedsigbiorstwo wykonujace dany rodzaj robot w porozumieniu z kierownikiem
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budowy . Sposéb skladowania materiatéw elektrycznych w magazynie jak i konserwacja tych materiatow
powinny by¢ dostosowane do rodzaju materiatdéw. Materialy np. rury instalacyjne, kable i przewody, osprzet
nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych, suchych, przewietrzanych i o$wietlonych. Rury
nalezy sktadowaé w wigzkach w pozycji stojacej pionowej, kable w czasie sktadowania powinny znajdowaé
si¢ na bebnach. Dopuszcza si¢ sktadowanie krotkich odcinkéw w kregach. Bebny powinny by¢ ustawione na
krawedziach tarczy a kregi utozone poziomo.

3.4 WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna przewiduje mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania materialtu w wykonywanych pracach, wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim wyborze co
najmniej trzy tygodnie przed jego umyciem lub wcze$niej, jezeli bedzie to wymagane dla przeprowadzenia
badan. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ potem zmieniony bez zgody Inzyniera
(inspektora nadzoru).

3.5 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzgt powinien byé zgodny z oferta wykonawcy i powinien
odpowiada¢ wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera. W przypadku braku takich ustalen we wskazanych dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Sprzet bedacy wilasnoscia wykonawcy lub
wynajety do wykonania robdt elektrycznych i wykonczeniowych ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzgtu do ubytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca przystepujacy do wykonania
instalacji elektrycznych winien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania miedzy innymi z nastepujacych maszyn
1 sprzgtu, gwarantujacych wlasciwg jakos¢ robot:

— samochod dostawcezy,

—  zuraw samochodowy,

— samochod skrzyniowy,

— ciagnik kotowy,

— przyczepa do przewozenia kabli,

—  rusztowania,

— elektronarzedzia,

— spawarka transformatorowa,

— obcinarka do przewodoéw i inny drobny sprzet elektryka,
— odkurzacz przemystowy,

— przyrzady wg wymagan producenta urzadzen.

3.6 TRANSPORT

Srodki i urzadzenia transportu powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementow itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robot elektrycznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ przemieszczanie przedmiotow w sposOb zapobiegajagcy ich uszkodzenie. Wykonawca
przystepujacy do wykonania o§wietlenia winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacych
srodkow:

— samochodu skrzyniowego,
—  rusztowania przenosnego.
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Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji na stanowisko montazu bezposrednio przed montazem, w
celu uniknigcia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy. Dotyczy to szczeg6lnie duzych
i cigzkich elementow.

Transport kabli i przewoddéw nalezy wykona¢ z zachowaniem warunkow:

— kable nalezy przewozi¢ na bebnach, dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kregach, jezeli masa kregu
nie przekroczy 80 kg a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz + 4°C, przy czym wewngtrzna
$rednica krggu nie powinna by¢ mniejsza niz40- krotna $rednica zewnetrzna kabla,

— bebny z kablami lub przewodami przewozone w skrzyniach samochodu powinny by¢ ustawione na
krawedzi tarcz a tarcze bebnow powinny by¢ przymocowane do dna skrzyni samochodu tak, aby
bebny nie mogly si¢ przetaczac,

— stawianie bebnoéw z kablami w skrzyni samochodu ptasko jest zabronione, kregi kabla lub przewodu
nalezy uktada¢ poziomo,

—  zabronione jest: przebywanie 0sob w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami,

— umieszczenie 1 zdejmowanie bgbnow z kablami i przewodami ze skrzyni samochodu zaleca si¢
wykona¢ przy pomocy zurawia,

— swobodne staczanie b¢bnow z kablami i przewodami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kregdéw
kabli i przewodow jest zabronione.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng na utrate cech

jakosciowych przewozonych materialdéw oraz nie wplyng niekorzystnie na wlasciwosci wykonywanych
robot.

3.7 PRZYRZADY DO BADAN | POMIAROW

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiar6w muszg posiada¢ aktualne s$wiadectwa
wzorcowania ioznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujagce przyrzad pomiarowy muszg by¢
zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i pomiaréw. Wykaz instrukcji i przyrzadéw pomiarowych
potrzebnych do wykonania badan i pomiar6w winien by¢ zamieszczony w Programie Zapewnienia Jakosci.

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE — WYMAGANIA OGOLNE

4.1 TRASOWANIE

Trasowanie sg to nastgpujgce czynnosci:

—  wytyczenie tras przewodow na Scianach budynku,
— wytyczenie miejsc pod montaz korytek, listew i rur ostonowych,
— mechaniczne wykonanie otworéw w $cianach i stropach (murowanych i betonowych).
Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjnos¢ z innymi

instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowej konserwacji i
remontow. Wskazane jest, aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

4.2 KUCIE BRUZD

Jesli nie wykonano bruzd w czasie wznoszenia budynku, nalezy je wykona¢ przy montazu instalacji.

Bruzdy nalezy dostosowa¢ do $rednicy rury z uwzglednieniem rodzaju i grubosci tynku, przy uktadaniu
dwoéch lub kilku rur w jednej bruzdzie szerokos$¢ bruzdy powinna by¢ taka, aby odstgpy miedzy rurami
wynosity nie mniej nizSmm. Rury zaleca si¢ uktada¢ jednowarstwowo.

Zabrania si¢ wykonywania bruzd w cienkich $cianach dzialowych w sposob ostabiajacy ich konstrukcje,
zabrania si¢ kucia bruzd, przebi¢ i przepustow w betonowych elementach konstrukcyjno-budowlanych.
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Przy przejsciach z jednej strony $ciany na druga lub ze $ciany na strop, cata rura powinna by¢ pokryta
tynkiem, rury w podlodze moga by¢ uktadane w warstwach konstrukcyjnych podtogi(stropu), ale w taki
sposob, aby nie byly narazone na napre¢zenia mechaniczne. Moga by¢ one réwniez zatapiane w warstwie
wyréwnawczej podiogi.

4.3 USTALENIE MIEJSC MONTAZU OSPRZETU ORAZ PRZEJSC PRZEZ SCIANY | STROPY

Wszystkie przejscia obwoddéw instalacji teletechnicznych przez $ciany, stropy itp. (wewnatrz budynku)
musza by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejScia miedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach
powinny by¢ wykonane w sposob szczelny, zapewniajacy nie przedostawanie si¢ wyziewdw, obwody
instalacji teletechnicznych przechodzace przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed
przypadkowymi uszkodzeniami. Jako oslony przed uszkodzeniem mechanicznym mozna stosowaé rury
stalowe, rury z tworzyw sztucznych, ksztattowniki, korytka blaszane, drewniane itp.

4.4 ROBOTY INSTALACYJINE - MONTAZOWE — WYMAGANIA OGOLNE

Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzadzen teletechnicznych w budynku powinno zapewniaé
bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami w zakresie odlegtosci i ich wzajemnego usytuowania.

Gltowne ciagi instalacji uktada¢ w korytkach i listwach instalacyjnych zgodnie z dokumentacja. Do
wyposazenia technicznego budynku oprocz instalacji teletechnicznych zalicza si¢ instalacje elektryczne,
instalacje cieptej i zimnej wody klimatyzacji, wentylacji, kanalizacji, piorunochronna, telekomunikacyjna itd.

Pomigdzy tymi instalacjami oraz towarzyszacymi urzadzeniami istnieja pewne zaleznosci, a takze
powigzania, ktore muszg by¢ uwzglednione w trakcie projektowania budowy, modernizacji badZ remontu. W
pierwszej kolejnosci chodzi o takie prowadzenie poszczegélnych instalacji i lokalizacje urzadzen, aby
wykluczy¢ lub zmniejszy¢ do minimum negatywne wzajemne oddzialtywanie oraz niekorzystny wptyw na
otoczenie budynku.

Mogace wystapi¢ w budynku anormalne stany instalacji elektrycznej i wspotpracujacych z nig urzadzen,
takie jak zwarcia, przecigzenia, przepigcia i przerwy w obwodach czesto prowadza do powstania zagrozen.
Zagrozenia te przejawiajg si¢ na przyktad w osigganiu przez fragmenty instalacji i urzadzen podwyzszonych
temperatur lub pojawieniu si¢ iskrzenia, ktore w konsekwencji moga stac si¢ przyczyna pozaru. Z kolei inne
niz elektryczne, wymienione wyzej instalacje powinny by¢ tak prowadzone, aby czynnoéci przy ich
konserwacji badZ wymianie nie prowadzity do uszkodzen instalacji i urzadzen elektrycznych, gdyz grozi to
porazeniem o0s6b wykonujacych te czynnosci. Chodzi tu gldwnie o zapewnienie takich odlegtos$ci pomigdzy
instalacjami, aby mozna byto swobodnie i bezpiecznie operowa¢ narzedziami niezbednymi do prowadzenia
zabiegow konserwacyjnych i remontowych.

Przewody prowadzi¢ na korytkach, listwach instalacyjnych badz w rurach. Dopuszcza si¢ prowadzenie
przewodow teletechnicznych pod tynk pod warunkiem prowadzenie ich w rurach ochronnych i pokrycia ich
warstwa co najmniej Smm. W instalacji umieszczonej na tynku, rury, listwy mocowac na powierzchni $cian i
stropOw juz wczesniej otynkowanych.

10/18



4.5 UKLADANIE RUR | OSADZANIE PUSZEK

Rury nalezy uktada¢ i mocowaé w uprzednio wykonanych bruzdach, badz na uchwytach montowanych na
tynk. Luki z rur sztywnych nalezy wykonywaé przy uzyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie rur w
trakcie ich uktadania. Najmniejszy dopuszczalny promien tuku powinien wynosi¢:

Srednica znamionowa rury, mm 18 21 22 28 37 47

Promien tuku, mm 190 190 250 250 250 450

Przy ksztaltowaniu luku splaszczenie rury nie moze byé wigksze nizl5% wewnetrznej $rednicy rury.
Laczenie rur nalezy wykonywaé za pomoca potaczen jedno kielichowych lub ztaczek dwu kielichowych.
Najmniejsza dtugosé potaczenia jedno kielichowego powinna wynosic:

Srednica znamionowa rury, mm 18 21 22 28 37 47

Dhugos¢ kielicha, mm 35 35 40 45 50 60

Puszki montowane pod tynk powinny by¢ osadzone na takiej gleboko$ci, aby ich gorna (zewngtrzna)
krawedz po otynkowaniu $ciany byta zrownana z tynkiem. Przed zainstalowaniem nalezy w puszce wyciaé
wymagana liczbg otworéw dostosowanych do $rednicy wprowadzanych rur, koniec rury powinien wchodzi¢
do $rodka puszki na gltgbokos$¢ do Smm.

4.6 WCIAGANIE PRZEWODOW DO RUR

Do rur utozonych pod tynk, po ich przykryciu warstwa tynku lub masy betonowej, nalezy wciagaé przewody
przy uzyciu sprezyny instalacyjnej, zakonczonej z jednej strony kulka, a z drugiej uszkiem. Zabrania si¢
uktadania rur wraz z wciggnigtymi w nie przewodami.

4.7 PRZYGOTOWANIE KONCOW ZYt | tACZENIE PRZEWODOW

W instalacjach teletechnicznych wngtrzowych taczenia przewodow nalezy wykonywaé w sprzgcie i
osprzecie teletechnicznym. Nie wolno stosowaé polaczen skrecanych. W przypadku, gdy osprzet
teletechniczny ma wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich przylaczenie do instalacji
nie zostato opracowane w projekcie, sposob przytaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem lub kompetentnym
przedstawicielem inwestora.

Przewody muszg by¢ ulozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.

Do danego zacisku nalezy przytaczaé przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich zacisk
ten jest przystosowany.

W przypadku stosowania zaciskow, do ktorych przewody sa przylaczane za pomocg oczek, pomiedzy
oczkiem a nakrgtka oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowaé si¢ podktadki metalowe, zabezpieczone
przed korozja w sposob umozliwiajacy przeplyw pradu.

Dlugos¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przylaczenie, zdejmowanie izolacji
i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych. W przypadku stosowania zyt
ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy cyny.

Konce przewodow miedzianych z zylami wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢ stosowanie tulejek zamiast cynowania).
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5 MONTAZ KABLI, PRZEWODOW | OSPRZETU

5.1 KONSTRUKCJE WSPORCZE | KORYTKA KABLOWE, KANALY | LISTWY INSTALACYJINE

Zasadnicze czynno$ci przy wykonywaniu robot:

wytrasowanie miejsc pod montaz konstrukcji wsporczych,

wykonanie $lepych otworé6w w podtozu ( $ciany lub sufit),

przygotowanie i skompletowanie elementéw mocujacych - $rub z kotkami rozporowymi lub $rub
Z nakretkami,

zamocowanie konstrukcji wsporczych do podtoza,

wykonanie bruzd i potozenie rur ostonowych,

wciggniecie przewodow do rur,

montaz centrali oraz innych elementéw systemu.

5.2 WYMAGANIA DODATKOWE DOTYCZACE ROBOT

1)

2)

Instalacj¢ uktadaé¢ w rurach ostonowych o co najmniej sredniej odpornosci na udary, samogasnacych,
nierozprzestrzeniajacych ptomienia p/t.
Odgatezienia rur wykonywaé¢ w puszkach instalacyjnych.

5.3 RurYPCV

Zasadnicze czynno$ci przy wykonywaniu robot:

wytrasowanie miejsc osadzania uchwytoéw do rur PCV,
przygotowanie podtoza,

zamocowanie uchwytow,

odmierzenie i ucigcie rur,

wykonanie potaczen ztaczkami przelotowymi,

sprawdzenie drozno$ci rury,

wprowadzenie rur do puszek i innych elementdéw instalacji,
utozenie rur na uchwytach.

5.4 KANALY | LISTWY INSTALACYJINE

Kanaly i listwy instalacyjne montowac przez przykrecenie, odlegto§é pomigdzy kotkami mocujacymi ustalié
na podstawie wytycznych producenta listew i kanalow. Kanaly montowac na $cianie przy podlodze oraz na
pod sufitem na $cianach, w miar¢ mozliwosci na catej dtugosci Sciany.

Wyszczegoblnienie robot:

trasowanie,

odmierzanie i ucigcie listew,

wykonanie $lepych otworow,

osadzenie kotkow rozporowych,

wiercenie otworOw w listwach,

umocowanie listew za pomocg wkretow,

zmontowanie pozostatych elementow tacznych i pokryw.
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5.5 UCHWYTY DO MOCOWANIA PRZEWODOW KABELKOWYCH

Zasadnicze czynno$ci przy wykonywaniu robot:

— oznaczenie miejsca osadzenia uchwytow,

— wykonanie otworéw w podtozu,

— osadzenie elementu mocujacego,

— zamocowanie uchwytéw do mocowania przewodow do podioza.

5.6 UKLADANIE PRZEWODOW | KABLI

Wymagania ogdlne dotyczace robot:

—  wszystkie przewody kabelkowe na obu koncach musza by¢ oznaczone,

— kazde przejscie przewodow kabelkowych przez stropy i $Sciany musi by¢ zabezpieczone rura
ostonowa lub odpowiednio obudowane,

— trasy przewodow kabelkowych sposob utozenia oston lub konstrukcji w kazdym przypadku musza
zapewniac tatwos¢ ich wymiany lub wymiany przewodéw kabelkowych.

5.7 PRZEWODY WCIAGANE DO RUR

Zasadnicze czynno$ci przy wykonywaniu robot:

— rozwinigcie przewodu,

— sprawdzenie cigglosci zyt i opornosci izolacji,

— odmierzenie,

—  cigcie,

— otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub skrzynek rozgalgznych,
— wciagniecie przewodow.

5.8 PRZEWODY UKLADANE W KANALACH | LISTWACH ELEKTROINSTALACYJNYCH

Zasadnicze czynno$ci przy wykonywaniu robot:

— rozwinigcie przewodu,

— sprawdzenie cigglosci zyt i opornosci izolacji,

— odmierzenie,

— cigcie,

— otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub skrzynek rozgaleznych,
— otwieranie i zamykanie kanatow i listew elektroinstalacyjnych,

— wciagniecie przewodow.

5.9 MONTAZ OSPRZETU | APARATURY

Zasadnicze czynnoS$ci przy wykonywaniu robot:

—  wytrasowanie miejsc osadzania aparatury,

— przygotowanie podtoza,

— wykonanie $lepych otworéw mechanicznie / rgcznie,

—  wykruszenie lub wycigcie otworéw do wprowadzenia przewodoéw w puszkach,
—  wprowadzenie przewodoéw w otwory puszki,

—  przygotowanie zaprawy gipsowej lub betonowej,

— osadzenie puszki w gotowym podtozu,
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— gipsowanie lub betonowanie z wyrownaniem powierzchni,

— odkrywanie puszek,

—  podlaczenie i przedzwonienie przewodow,

—  zamknigcie puszek,

— rozmontowanie osprzetu, tacznikow i aparatury,

— podlaczenie tacznikow i gniazd wtykowych,

— zamocowanie osprzgtu (czujek, manipulatoréw, sygnalizatorow).

6 KONTROLA JAKOSCI

Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robdt z Dokumentacja
Projektowa Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inzyniera.

Kontroli jakosci podlega:

6.1 KONTROLA JAKOSCI MATERIALOW

Materiaty dostarczone na teren budowy powinny mie¢ §wiadectwa jakoS$ci, atesty, certyfikaty i $wiadectwa
gwarancyjne. Jezeli istnieja jakiekolwiek watpliwosci dotyczace ich przydatnosci lub jakosci, materiaty takie
nalezy podda¢ ponownemu badaniu.

6.2 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca robot powinien dostarczy¢ Inzynierowi projekt powykonawczy instalacji strukturalnej z
naniesionymi zmianami w trakcie wykonania robot.

6.2.1 W zakresie robot montazu urzgdzen

1) Sprawdzenie zgodnos$ci miejsca montazu urzadzen z dokumentacja projektowa.
2) Sprawdzenie poprawno$ci montazu i dziatania urzadzen zgodnie z warunkami technicznymi wykonania
i montazu oraz instrukcjami dostarczonymi przez producentow.

7  OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru s3:

—  przewody -1mb,

— osprzet instalacyjny - 1mb / 1szt,

— urzadzenia - 1 szt., 1 kpl.
W przypadku robot zanikajacych obmiar winien by¢ wykonany w trakcie trwania prac wykonawczych i jego
wyniki nalezy umiesci¢ w protokole odbiorowym, ktéry nalezy zachowac do odbioru koncowego.

8 ODBIORROBOT

8.1 ODBIOR MIEDZYOPERACYJNY ROBOT POPRZEDZAJACYCH WYKONANIE INSTALACJI

Odbiory miedzyoperacyjne sg elementem kontroli jako$ci robot poprzedzajacych wykonanie instalacji
i W szczegblnosci powinny im podlega¢ prace, ktorych wykonanie ma istotne znaczenie dla realizowanej
instalacji, np. ma nieodwracalny wptyw na zgodne z projektem i prawidlowe wykonanie elementow tej
instalacji.
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Odbiory migdzyoperacyjne nalezy dokonywaé szczegodlnie, jezeli dalsze roboty bgda wykonywane przez
innych pracownikow.

Odbiory miedzyoperacyjne nalezy przeprowadzaé, przyktadowo w stosunku do nastgpujacych rodzajow
robot:

— ulozenie tras kablowych,
— montazu urzadzen.
Po dokonaniu odbioru migdzyoperacyjnego nalezy sporzadzi¢ protokél stwierdzajacy jakos¢ wykonania

robot oraz potwierdzajacy ich przydatnos¢ do prawidlowego wykonania instalacji. W protokole nalezy
jednoznacznie identyfikowac miejsca i zakres robot objetych odbiorem.

W przypadku negatywnej oceny jakosci wykonania robét albo ich przydatnoscei do prawidlowego wykonania
instalacji, w protokole nalezy okresli¢ zakres i termin wykonania prac naprawczych lub uzupetniajacych. Po
wykonaniu tych prac nalezy ponownie dokona¢ odbioru migdzyoperacyjnego.

8.2 ODBIOR TECHNICZNY CZESCIOWY INSTALACJI

Odbidér techniczny czeSciowy powinien by¢ przeprowadzany dla tych elementow lub czesci sieci
strukturalnej (instalacji komputerowe;j, telefonicznej i elektrycznej), do ktorych zanika dostep w wyniku
postepu robot. Dotyczy on na przyktad: ulozenia instalacji pod tynkiem lub w szachtach instalacyjnych.

Odbior czgsciowy przeprowadza si¢ w trybie przewidzianym dla odbioru koncowego (technicznego) jednak
bez oceny prawidtowosci pracy instalacji.

W ramach odbioru czg$ciowego nalezy:

— sprawdzi¢ czy odbierany element instalacji lub jej cze$¢ jest wykonana zgodnie z projektem
technicznym oraz z ewentualnymi zapisami w dzienniku budowy dotyczacymi zmian w tym
projekcie,

— sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania odbieranej czg$ci instalacji z wymaganiami a w przypadku
odstepstw, sprawdzi¢ uzasadnienie konieczno$ci odstepstwa wprowadzone do dziennika budowy,

—  przeprowadzi¢ niezbedne badania odbiorcze.

Po dokonaniu odbioru cze$ciowego nalezy sporzadzi¢ protokol potwierdzajacy prawidtowe wykonanie robot,

zgodno$¢ wykonania instalacji z projektem technicznym i pozytywny wynik niezbednych badan
odbiorczych. W protokole nalezy jednoznacznie zidentyfikowaé miejsce zainstalowania elementéw lub
lokalizacje czesci instalacji, ktore byly objete odbiorem cze$ciowym. Do protokohu odbioru nalezy zataczyé
protokoty niezbgdnych badan odbiorczych.

W przypadku negatywnego wyniku odbioru cze$ciowego, w protokole nalezy okresli¢ zakres itermin
wykonania prac naprawczych lub uzupetniajacych. Po wykonaniu tych prac nalezy ponownie dokonaé
odbioru czesciowego.

W trakcie ogledzin mozliwe jest wykrycie wad, btedow montazowych i innych usterek w instalacji
elektrycznej. Usterki te muszg by¢ usuniete przed przystapieniem do prob i pomiardéw. Wykonywanie tych
prob bez usunigcia usterek, mogacych mie¢ wptyw na wynik badan jest niedopuszczalne.

8.3 ODBIOR TECHNICZNY KONCOWY INSTALACJI

Instalacja powinna by¢ przedstawiona do odbioru technicznego koncowego po spelnieniu nastepujacych
warunkow:

a) zakonczono wszystkie roboty montazowe przy instalacji,

b) dokonano badan odbiorczych, z ktorych wszystkie zakonczyly si¢ wynikiem pozytywnym,

€) zakonczono roboty budowlano-konstrukcyjne, wykonczeniowe i inne, majagce wplyw na
poprawnos¢ eksploatacji instalacji i urzadzen.
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Przy odbiorze koncowym instalacji nalezy przedstawi¢ nastepujace dokumenty:

a) projekt techniczny powykonawczy instalacji (z naniesionymi ewentualnymi zmianami
i uzupetieniami dokonanymi w czasie budowy);

b) dziennik budowy,

€) potwierdzenie zgodno$ci wykonania instalacji z projektem technicznym, warunkami pozwolenia na
budowe i przepisami,

d) obmiary powykonawcze,

e) protokoty odbioréw miedzyoperacyjnych,

f) protokoty odbiorow technicznych czesciowych,

g) protokoty wykonanych badan odbiorczych,

h) dokumenty dopuszczajagce do stosowania w budownictwie wyroby budowlane, z ktorych
wykonano instalacje,

i) dokumenty wymagane dla urzadzen podlegajacych odbiorom technicznym,

j) instrukcje obstugi i gwarancje wbudowanych wyrobow,

k) instrukcje obstugi instalacji.

W ramach odbioru koncowego nalezy:

a) sprawdzi¢ czy instalacja jest wykonana zgodnie z projektem technicznym powykonawczym,

b) sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania odbieranej instalacji z wymaganiami, a w przypadku odstepstw,
sprawdzi¢ w dzienniku budowy uzasadnienie koniecznosci wprowadzenia odstgpstw,

€) sprawdzi¢ protokoty odbioréw miedzyoperacyjnych,

d) sprawdzi¢ protokoty odbioréw technicznych czeSciowych,

e) sprawdzi¢ protokoty zawierajace wyniki badan odbiorczych,
uruchomi¢ instalacje, sprawdzi¢ osiaganie zaktadanych parametrow.

Odbiér koncowy konczy si¢ protokolarnym przejeciem instalacji do uzytkowania lub protokolarnym

stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania, wraz z podaniem przyczyn takiego
stwierdzenia.

Protokoét odbioru koncowego nie powinien zawiera¢ postanowien warunkowych. W przypadku zakonczenia
odbioru protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania, po usunigciu
przyczyn takiego stwierdzenia nalezy przeprowadzi¢ ponowny odbidr instalacji. W ramach odbioru
ponownego nalezy ponadto stwierdzi¢ czy w czasie pomigdzy odbiorami elementy instalacji nie ulegly
destrukcji spowodowanej korozja, uszkodzeniami mechanicznymi lub innymi przyczynami.

9 UWAGI KONCOWE

Dyspozycje materialowe opisane w punkcie ,,Szczegotowe specyfikacje techniczne” sa bezwzglednie
obowigzujace. Kazda ich zmiana wymaga zgody autora projektu.

10 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Wszystkie nw. instalacje maja w pelni integrowac si¢ z systemami istniejacymi (jezeli takowe istnieja i pozwala
na to ich wydajnos$¢), zarowno pod katem pracy w sieci jak i mozliwosci wizualizacji stan6w w oprogramowaniu
integrujacym.

Ponizej wymieniono najwazniejsze elementy (urzadzenia i okablowanie) projektowanych systemow
z wyszczegOlnieniem wymagan/parametréw jakie powinny je charakteryzowac. Tylko sprzet spetniajacy
wszystkie nw. wymagania moze zosta¢ wykorzystany przy wykonaniu przedmiotowych instalacji.

W przypadku, gdy specyfikacja nie zawiera informacji nt. elementu wymienionego w przedmiarze przyjmuje
si¢, izposiada on przynajmniej S$wiadectwo lub certyfikat wskazujagcy mozliwo$¢ zastosowania w
projektowanym systemie. Np. jezeli w specyfikacji nie wyszczegdlniono parametrow zewnetrznego rgcznego
ostrzegacza pozarowego oznacza, ze powinien posiada¢ certyfikat lub $wiadectwo dopuszczajace go do
zastosowania w systemach ppoz. i powinien posiada¢ wodoodporng obudoweg.

16/18



10.1 SysTEM ODDYMIANIA (SOD)

Elementy SOD, o ile wymagajg tego obowigzujgce przepisy, powinny posiada¢ certyfikat CNBOP. System
powinien po wykonaniu powinien zosta¢ skonfigurowany oraz sprawdzony i przetestowany po zakonczeniu

prac.

10.1.1  Czujki

Parametry istotne:

Napigcie pracy 12-28 V

Maksymalny pobor pradu < (60pA)

Prad alarmowania 20mA

Maksymalna wysoko$¢ montazu 8§ m

Maksymalna powierzchnia dozorowania 60-80 m?

temperatura pracy -25°C do +50°C

Liczba podstawowych trybow pracy 3

Przydatnos¢ do wykrywania pozaréw testowych: TF1, TF2, TF3, TF4, TFS, TF6, TF8

Sposdb kodowania tryby pracy mechaniczny (zwora)

Np. optyczna czujka optyczna czujka dymu CDZ-4 lub rownowazna

10.1.2 Centrala oddymiania (modut zasilajgco-sterujgcy)

Parametry istotne:

— Liczba linii dozorowych 4 (2 w standardzie + 2 opcja)
— Max. liczba na linii dozorowej 32

— 1 linia sygnatowa optyczna

— 1 linia sygnatowa akustyczna

—  Wyjscia do recznych przyciskow oddymiania

—  llo$¢ rgcznych przyciskow oddymiania 10

—  Obstuga przyciskow przewietrzania

— Tlo$¢ przyciskoéw przewietrzania na jednej linii 10

—  Wyjscia: wentylator/zespot napowietrzajacy

—  Wyjscia klapa dymowa max. 12A

—  Wyjscia czerpni powietrza
—  Zasilanie 400 VAC /50 Hz / 100 VA

—  Minimalny poboér pradu z sieci w czuwaniu 0,18-0,49 A

—  Zasilanie awaryjne: akumulatory bezobslugowe kwasowo-otowiane

— Max pojemnos$¢ akumulatoréw 150Ah

— Mozliwoé¢ podiaczenia: sygnalizatora optycznego, akustyczno-optycznego, elektrotrzymacz, sitownik
drzwiowy, stacja pogody itp.

—  Wyjscia przekaznikowe bezpotencjatowe do transmisji alarmu pozarowego / sygnatu uszkodzenia

—  Wyjscie alarmu pozarowego

—  Zabezpieczenie czg¢sci sterujacej 15A

— Stopien ochrony IP 54

—  Zakres temperatur -25 °C ... +75 °C
Np. Modut zasilajgco-sterujacy MZS-4 lub réwnowazny
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10.1.3 Przycisk przewietrzania

Przycisk PPZ przeznaczony do otwierania klap i okien oddymiajacych w celu wentylacji i przewietrzania
obiektu bez uruchamiania alarmu przeciwpozarowego. Przycisk PPZ wspotpracuje z wybranymi
centralami sterujagcymi oddymianiem.

Parametry istotne:
—  przeznaczony do otwierania i zamykania okien i klap oddymiajacych
—  montaz przycisku natynkowy kowy
—  Przycisk jednobiegunowy monostabilny
—  Obcigzalno$¢ styku 10A / 250VAC
—  Kklasa szczelno$ci obudowy przycisku 1P44

Np. przycisk przewietrzania PPZ lub rownowazny

10.1.4 Reczny przycisk oddymiania

Parametry istotne:

—  wspolpraca z centralg oddymiania

— montaz wewnatrz budynkow

—  stopien szczelno$ci: IP 40

—  przycisk wyzwalania alarmu

— Napigcie zasilania 24 VDC

—  Prad dozorowania 8mA

—  Prad alarmowania 8mA

— informacja o stanie pracy: stan alarmu, stan uszkodzenia, dozoru
—  Zakres temperatury pracy -10°C - +55°C

— obudowa: ABS, pomaranczowa

Np. przycisk oddymiania POZ-4 lub rownowazny

10.1.5 Sitowniki klap oddymiajgcych.

Sitowniki dobrane zgodnie z zaleceniami producenta klapy oddymiajace;j.
10.1.6 Sygnalizator optyczno-akustyczny

Parametry istotne:

—  wspolpraca z centralg oddymiania (modutem sterujgco-zasilajagcym)
— napigcie zasialania 16-32,5 VDC

—  Pobor pradu w stanie spoczynku OmA

—  Pobor pradu w stanie alarmowania < 110mA

—  Pobdr mocy < 2,64W

— Natezenie w dzwicku w odlegtosci 1 metra > 100dB

—  Zakres temperatury pracy -25°C do 55°C
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Stopien ochrony IP33

Np. sygnalizator optyczno-akustyczny SAO-1 lub rownowazny

10.1.7 Przetwornik réznicy cisnien

Czujnik ci$nienia CCZ jest przeznaczony do pomiaru roznicy ci$nien na listwie pomiarowej klapy
dymowej lub wyrzutni $ciennej. Te informacje pozwalaja na okreslenie predkosci przeptywu dymu i
gazow pozarowych przez klape dymowa lub wyrzutni¢ §cienng, na podstawie ktorej regulowana jest
predkos¢ nawiewu powietrza kompensacyjnego.

Parametry istotne:

wspoltpraca z centrala oddymiania (modutem sterujaco-zasilajacym)
Zakres cis$nienia, wzgledny/r6znicowy -1...1 mbar/0...0.3 — 50 mbar
Napiecie zasilania nominalne 24VVDC

Zakres napi¢¢ zasilania 8-33 VDC

Pobdr pradu <20mA

Stopien ochrony obudowy IP54

Zakres temperatury pracy od -25°C do 70°C

Np. czujnik ci$nienia CCZ lub rownowazny

10.1.8 Woyiacznik wentylatora

Przeznaczony do awaryjnego wylaczenia wentylatora nawiewnego lub zespolu napowietrzajacego przez
kierujacego akcja ratowniczo-gasniczna.

Parametry istotne:

wspotpraca z centralg oddymiania (modutem sterujaco-zasilajagcym)
stopien ochrony IP55

Temperatura pracy od -25°C do 70°C

Typ przetacznika obrotowy z kluczem

Ilo$¢ pozycji stabilnych 2

Np. wylacznik wentylatora WWZ lub réwnowazny

10.1.9 Zespodt napowietrzajgcy

ZNZ przeznaczony jest do mechanicznego dostarczenia powietrza kompensacyjnego do klatki schodowej.
Dzigki zastosowanym wentylatorom nawiewnym zapewnia on doptyw powietrza, ktory zwigksza
skuteczno$§¢ oddymiania oraz pozwala na uniezaleznienie systemu od niekorzystnych warunkéw
atmosferycznych, takich jak temperatura czy niekorzystny kierunek wiatru.

Parametry istotne:

wspoltpraca z centrala oddymiania (modutem sterujaco-zasilajacym)

Predkos¢ obrotowa 2x1390 obr/min
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—  Pobdr mocy 2x1287 W
—  Wydajnoéé max 25520 m%/h
— Natezenie pradu 2x2,3 A przy 400V

Np. Zespot napowietrzajacy ZNZ-2 lub rownowazny

10.1.10Klapa oddymiajgca

Klapy dymowe SCD-1-L przeznaczone sg do odprowadzania dymu, oraz goracych i toksycznych gazoéw
pojawiajacych si¢ w przestrzeni podstropowej w momencie zaistnienia pozaru. Pozwalajac na utrzymanie
w stanie wolnym od dymu dolnych obszaréw obiektu, w tym drog ewakuacyjnych, umozliwiajg sprawna
ewakuacje ludzi i interwencj¢ stuzb ratowniczych. Klapy dymowe, odprowadzajac wytwarzane w czasie
pozaru ciepto, zmniejszajg obcigzenie termiczne konstrukcji budynku, obnizajac straty materialne
spowodowane pozarem.

Parametry istotne:

— wspolpraca z centrala oddymiania (modutem sterujaco-zasilajagcym)

— Kklasyfikowane wedtug kryteriow normy PN-EN 1210102 (pod wzgledem niezawodno$ci dwufunkcyjne, Re 1000,
pod wzgledem obcigzenia $niegiem: SL550, pod wzgledem niskiej temperatury: T(-25), pod wzgledem obciazenia
wiatrem: WL 1500, pod wzgledem odpornos$ci na wysoka temperature: B 300.

— zapewniajace odpowiednig powierzchni¢ czynng oddymiania niezbedna do skutecznego oddymiania klatki

— material przepuszczajacy $wiatto

—  wyposazone w dedykowane napedy

Np. Klapa dymowa SCD-1L lub rownowazna

10.1.10.1 Okablowanie

Parametry istotne:

—  zalecane przez producenta systemu,

—  stosowane zgodnie z przeznaczeniem,

—  prowadzone zgodnie z obowigzujacymi przepisami ppoz.,

—  spelniajace wymagania ppoz., np. do sygnalizatoréw - PH30, do sterowania systemami zewng¢trznymi - PH90.
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